
Vermessung von großen Flächen

Auswertung drohnenbasierter Daten

Welcome to

our world!



Ihre heutigen Referenten
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Samuel Flick

Vertrieb Integrierter 

Systeme

Zentraleuropa

Alexander Schmidt

Technischer Support

Region D-A-CH, Benelux







Flughöhe über Grund
(1,2)

(m/ft) 30/100 45/150 60/200

Geschwindigkeit (m/s) Covered square area at 30% sidelap (ha/ac)

4 15 / 37 25 / 62 34 / 84

6 25 / 62 34 / 84 50 / 123

8 34 / 84 50 / 123 62 / 153

Geschwindigkeit (m/s) Punktdichte (Schwadzentrum / Kante) in 
Pkte/m

2 (2,3)
(square area / 1 scan line)

4 428 / 312 282 / 208 212 / 156

6 287 / 208 189 / 138 141 / 104

8 216 / 156 144 / 104 107 / 78

Camera GSD (mm) 20.7 31.1 41.4

Schwadbreite (m) 60 / 200 90 / 300 120 / 400

Anzahl der Rückstreuungen 2 2 2

Präzision über Schotteroberfläche 
entlang der Vertikalen bei 1-σ (cm)

1.0 1.6 2.1







GEOREFERENZIERUNG KALIBRIERUNG DER 
MITTELACHSE

TRAJEKTORIENVERARBEITUNG

DATENVERARBEITUNGSMODULE

FORMapSTRIP ANPASSUNG DIREKTE FARBGEBUNG 
DER PUNKTWOLKE

PRÄZISIONS-
VERBESSERUNG



LiDAR-Punktwolke
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Auswertung (Post-Processing)
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Bürosoftware für räumliche 

Daten

Softwarekonzept für die 

Bearbeitung aller Typen von 

räumlichen Daten mit echter 

Integration verschiedener 

Informationen



Workflow
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Daten laden

 Fotos

 Navigationsdaten

 Bodenkontrollpunkte

3D-Rekonstruktion

 Dichte Punktwolke

 Digitales Oberflächen 

Modell (DSM)

 Orthophoto

 Solides Orthophoto

 3D-Oberfläche

 Bericht

 3D-Zeichnen

Kameraorientierung

 Umkehrung des 

Aufnahmeprozesses

 Kamera

 Positionen

 In Welche Richtung

 Neigung, Kippung

Aufnahme Auswertung Ergebnisse
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Übernahme der Daten ins 

„normale“ Fusion

 3D-Messen

 Erzeugen von Höhenlinien

 Volumenberechnung

Weiterverarbeitung



Fotos
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Fotos laden

15



Navigationsdaten
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Bodenkontrollpunkte (GCPs)
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Kameraorientierungen
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3D-Rekonstruktion
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Die Rekonstruktionsphase 
erzeugt die dichte 
Punktwolke und damit das 
Orthofoto, das 3D-Mesh 
und das digitale 
Oberflächenmodell.

Alle diese Berechnungen 
können mit einem einzigen 
Befehl gestartet und 
ausgeführt werden, um das 
Endergebnis zu erhalten.

Am Ende der Berechnung 
kann X-PHOTO die Daten 
speichern und den 
Computer ausschalten.



3D-Rekonstruktion – Dichte Wolke
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3D-Rekonstruktion – Dichte Wolke
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3D-Rekonstruktion – Dichte Wolke

22



3D-Rekonstruktion – Digitales Oberflächenmodell (DSM)
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3D-Rekonstruktion – Digitales Oberflächenmodell (DSM)
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3D-Rekonstruktion – Orthofoto
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3D-Rekonstruktion – Orthofoto
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3D-Rekonstruktion – 3D-Oberfläche
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3D-Rekonstruktion – 3D-Oberfläche
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3D-Rekonstruktion – Foto-Überlagerungskarte
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3D-Rekonstruktion – Bericht
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X-PHOTO-Ergebnisse und -Berechnungen 

sind in einem anpassbaren Bericht 

verfügbar. Der Bericht besteht aus 

verschiedenen Abschnitten: 

 Deckblatt

 Kamerainformation

 Navigationsdaten und Bodenkontrollpunkte

 Spärliche und dichte Punktwolke

 Orthofoto

 Mesh3D

 Digitales Oberflächenmodell



Weiterverarbeitung
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Übernahme der zuvor 

erzeugten Daten in die 

Arbeitsoberfläche in Fusion

 Erzeugen von Höhenlinien

 3D-Messen

 Volumenberechnung



Höhenlinien
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Höhenlinien
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Messen (Zeichnen) auf der 3D-Oberfläche
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 Messen von Punkten auf 

der 3D-Oberfläche

 Dabei Zeichnen einer 

Polylinie

 Punkte der Linie werden 

direkt auf die Oberfläche 

gesetzt, d.h. die Punkte 

bekommen die 

Höheninformation aus der 

Oberfläche 

-> 3D-Koordinaten



Zone für Volumenberechnung
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 Erzeugen einer 

Berechnungszone aus der 

zuvor erstellten Polylinie



Volumenberechnung
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Volumenberechnung
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Verabschiedung (vorletzte Infos)
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 Bleiben Sie interessiert (neugierig auf das Was noch kommt)

 Probieren Sie die Funktionen selbst aus

 X-PAD Office Fusion Evaluierungsversion unter:

 https://partners.geomax-positioning.com/XPADOfficeFusionlicence.htm 



Abschließende Infos
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Aktuelle News auf 

www.Geomax-Vermesung.de 

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich an Ihren 

Partner oder Schreiben Sie uns

Fragen zu Produkten von

 Nestle info@g-nestle.de

 Drohen info@microdrones.com

 GeoMax support.geomax@g-nestle.de

Wir wünschen Ihnen viel Vergnügen bei den weiteren Veranstaltungen.

mailto:info@g-nestle.de
mailto:info@microdrones.com
mailto:support.geomax@g-nestle.de


Systemanforderungen
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Minimal Empfohlen Professionell

OS Win 10 64-bit Win 10 64-bit Win 10 64-bit

CPU i5, i7 i7-6700HQ i9-7900x

RAM 16 GB 32 GB oder mehr 64 – 128 GB

Festplatte SSD 128 GB + HDD 500 GB SSD 256 GB + HDD 1TB SSD 512 GB + HDD 1TB

Grafikkarte Nvidia GTX760 Nvidia GTX960 Nvidia GTX960 oder besser



Volumenberechnung (Punkte)
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Punkte auf Oberfläche Oberfläche aus Punkten



Volumenberechnung (Punkte)
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Volumenberechnung (Punkte)
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Volumen aus Punkten

3.679 m³

Volumen aus Oberfläche

3.607 m³

-> 2 % mehr



Volumenberechnung Baugrube
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Volumenberechnung Baugrube
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Volumenberechnung Baugrube
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Rotationsachsen
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X-Achse

 Rollen / Roll

Y-Achse

 Nicken / Pitch

Z-Achse

 Gieren / Yaw


